结构工程师 | 聚触灵动

公司简介
聚触灵动是一家源自香港科技大学的前沿科技公司，专注于机器人三维力触觉感知技术的研发，旨在赋予机器人真实“触觉”能力。公司已获得香港特区政府数千万港元研发资金及顶级风险投资机构支持，并在业内享有领先技术声誉。
了解更多公司信息：
可在小红书、视频号、抖音搜索“聚触灵动”观看香港 DEMO 视频

岗位亮点
· 聚焦机器人触觉前沿技术，直接参与核心算法研发 
· 嵌入式算法开发与优化经验要求 
· 高效、简洁的工程文化，提供长期激励与可持续工作节奏 

岗位职责
1. 负责触觉传感器的小尺寸、高精度结构设计（外壳、支架、传力结构及橡胶/模塑件），确保在有限空间内实现可靠封装与机械传导，并满足IP防护、抗冲击、抗振动等环境鲁棒性要求。
2. 与硬件团队协同进行传感器集成设计，实现敏感单元的机械隔离、EMI屏蔽与微型化布局。
3. 推动面向微注塑、嵌件注塑、多腔模等高精度塑胶/橡胶成型工艺的DFM/DFA，主导BOM管理、公差叠加分析及与供应商的技术协调。
4. 执行结构仿真（强度、模态、疲劳）与橡胶/塑胶材料力学行为分析，主导原型测试与可靠性验证（如振动、老化、重复按压），为传感器工艺选型与材料适配提供依据。
任职要求
1. 机械工程、机电一体化、高分子材料工程等相关专业本科或硕士学历。
2. 小尺寸精密结构设计经验，具备塑胶、橡胶类零件开发实战背景，有传感器/微系统结构经验者优先。
3. 具备完整的小体积产品从设计到量产的全流程经验，能具体说明本人在结构方案、模具跟进及量产问题解决中的贡献。
4. 精通SolidWorks/Creo等设计工具，具备ANSYS/ABAQUS等结构仿真能力，了解橡胶超弹性本构模型或塑胶蠕变、粘弹性行为者更佳。
5. 已拥有在香港合法工作的权利，工作地点在深圳市南山。
6. 符合以下条件者优先考虑：
· 精通GD&T公差设计，掌握小尺寸结构公差叠加分析方法；
· 熟悉IEC防水防尘标准及橡胶/塑胶件常见失效模式与分析方法；
· 具有弹性体密封结构、MEMS微装配或微注塑传力组件等设计经验；
· 了解多物理场耦合分析（如结构-热、结构-电耦合）；持有或可在入职前获得香港合法工作权 
优先考虑条件：
· 精通材料力学、几何尺寸与公差（GD&T）以及公差叠加分析；
· 熟悉IEC/IP等标准以及失效分析方法。
· 具有弹性材料/惯性/MEMS传感器机械设计经验；
· 具备多物理场（热-结构-电）耦合仿真能力。
· 参加过Robocon、RoboMaster或类似机器人大赛的申请者将获优先考虑。

加入我们的理由
· 参与定义未来机器人“触觉”，站在行业技术前沿 
· 简洁高效的工程文化，尊重专业判断与技术方案 
· 提供早期团队长期激励与明确职业成长路径 
· 高效工作与健康生活节奏兼顾，让你专注创新与创造 

